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Tantárgyi követelményrendszer és programleírás


I. Követelményrendszer

1.
Tantárgynév, kód, kredit, választhatóság: járműépítés I, MMF3Q0GN, 5 kredit, szabadon választható
2.
Felelős tanszék: TMA
3.
Szak, szakirány, munkarend: minden alapszak, nappali munkarend
4.
A meghirdetés ideje (mintatanterv szerint, keresztfélében): keresztfélében
5.
A meghirdetés formája (csak vizsgára, teljes tantárgyfelvételre): -
6.
Heti tanóraszám (nappali, ea+gy+lb): 2+0+2
7.
A félévi konzultációs órák száma (levelező tagozat): -
8.
Az előfeltételi tantárgy (tantárgyak) neve és kódja: -
9.
Félév végi követelmény (aláírás, gyakorlati jegy, vizsga, szigorlat): gyakorlati jegy
10.
A kötelező ismeretellenőrzések a szorgalmi időszakban (TVSZ 11. §): 

a) Négy kisdolgozat megírása az előadásokon. A dolgozatok írásakor minden tárgyi segédeszköz használható. A kidolgozásukra fordítható idő 20 perc, pontértékük 4 x 20 pont. Ezek a dolgozatok nem pótolhatók és nem javíthatók.

b) Mérés és jegyzőkönyv készítése otthon. A hallgató:

· a gyakorlatvezetővel egyeztetve válasszon ki egy témakört a programleírásából, 

· otthon gyűjtsön anyagot a témakörhöz, végezze el a megbeszélt mérést (kérheti a gyakorlatvezető tanácsait),

· tapasztalatait, eredményeit egy 4 oldalas mérési jegyzőkönyvben foglalja össze. 

A mérési jegyzőkönyvért legföljebb 20 pont adható. A mérési jegyzőkönyv leadási határideje a 13. oktatási hét gyakorlata.
c) A gyakorlatokon tanúsított kiemelkedő szereplésért 10 jutalompont adható.
d) Egy alvázas, kormányozható jármű drótmodelljének vagy egy hőlégmotornak az elkészítése a 13. oktatási hét gyakorlatáig.
11.
A sikeres gyakorlati jegy feltételei (TVSZ 11. §): 
· a kisdolgozatok, a mérés és jegyzőkönyv valamint a gyakorlatokon tanúsított szereplés pontszámának összege 50-nél nagyobb legyen,

· a járműmodell vagy a hőlégmotor elkészítése és bemutatása a 13. oktatási hétig.

12.
A sikeres aláírás feltételei (TVSZ 11. §): -

13.
A vizsgára bocsátás feltételei (TVSZ 11. §): - 
14.
Jegymegajánlás (TVSZ 14. §): nincs

15.
Elővizsga (TVSZ 15. §): nincs

16.
A vizsga részei (írásbeli, szóbeli), menete, a vizsgajegy meghatározása: -
17.
Ajánlott irodalom
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Csernyánszky I.: Pneumatikus irányítástechnika. Alapkapcsolások. GAMF, Kecskemét, 1990.

Dezsényi Gy.: Belsőégésű motorok tervezése és vizsgálata. Tankönyvkiadó, Budapest, 1992.
Grohe, H.: Otto- és Diesel-motorok. Műszaki könyvkiadó, Budapest, 1980.

Lajtai Iván: Pneumatikus berendezések irányítása. GAMF, Kecskemét, H–380

Pattantyús Á. Géza: A gépek üzemtana. Tankönyvkiadó, Budapest, 1964.
Szaller L.: Gépjárművek dinamikája és szerkezettana. Tankönyvmester Kiadó, Bp., 2006.
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II. Programleírás
A gyakorlati foglalkozásokon a megelőző előadásokon tárgyalt tananyagot dolgozzuk föl.

1. Fizikai, mechanikai alapfogalmak összefoglalása: sebesség, gyorsulás, tömeg, szögsebesség, szöggyorsulás, forgatónyomaték, tehetetlenségi nyomaték, a haladó mozgás és a forgó mozgás alapegyenlete. 
Húzófeszültség, csúsztatófeszültség. Igénybevételek: húzás, nyomás, Hooke-törvény, csavarás (tengelyek, csövek), hajlítás, kihajlás, egyszerű méretezési feladatok. 

2. A gépjárműre ható erők: légellenállás, gördülési ellenállás, emelkedési ellenállás, gyorsulási ellenállás. A légellenállás és a gördülési ellenállás mérése.
3. A kerekek csúszása (szlip). A tapadási tényező és a csúszás kapcsolata. 

Tengelytáv, nyomtáv, súlypont. Statikus és dinamikus tengelyterhelés. Gyorsítás vízszintes egyenes pályán, az elérhető maximális gyorsulás. 
Kanyarstabilitás: borulás, kicsúszás. A kerekekre ható erők és a tengelycsonkok igénybevétele kanyarban.
4. Menetdinamika: vonóerő, a meghajtott kerékre ható forgatónyomaték, vontatási teljesítmény. A motorok nyomatékának és teljesítményének függése a fordulatszámtól: pneumatikus munkahengerrel hajtott forgattyús hajtómű, belsőégésű motor, egyenáramú kefés motor. 

5. A kormányzás: a csúszásmentes gördülés kanyarodáskor, a kúszási szög, a semleges, az alulkormányzott és a túlkormányzott jármű. A forgózsámolyos és a tengelycsonk kormányzás. 
Az Ackermann-geometria és a Causant-féle kormánytrapéz. A futómű: kerékfelfüggesztések, rugózás.
6. A fékezés: a jármű lassulása, fékút, a gumi tapadása, csúszása, fékerő, ABS. A fékerő-megoszlás. A fékek csoportosítása (üzemi fék, rögzítő fék; mechanikus, hidraulikus, pneumatikus fék; izomerővel működtetett, rásegítős fék). A dobfék: fékdob, féklap, fékpofa, ráfutó fék, lefutó fék. A tárcsafék: féktárcsa, fékbetétek.
7. A sűrített levegővel működtetett dugattyús motor. A palack és töltése, a palackban tárolt sűrített levegő munkavégző képessége, a fajlagos munkavégző képesség, hatásfok. A nyomáscsökkentő és átfolyása. A teljes- és a résztöltésű légnyomásos dugattyús motor: teljesítmény, hatásfok, fajlagos munkavégző képesség. A pneumatikus munkahenger méretezése: löketidő, nyomóerő, teljesítmény, fogyasztás.
8. Hőtani megfontolások. A puffertartály szerepe és méretezése. A szelepek, csövek, nyomáscsökkentők, szerelvények áramlástani jellemzői. Érzékelők. A pneumatikus munkahenger vezérlése. A gépjármű mozgásegyenletének megoldása, ha a hajtó nyomaték állandó. A pneumatikus hajtású jármű gyorsulása és az elérhető legnagyobb sebesség.
9. A gépjármű villamos hajtása. Akkumulátorok: töltés, hatásfok. A villanymotorok. Jelleggörbék. A villamos hajtás méretezése: indítónyomaték, teljesítmény, áttétel. A gépjármű mozgásegyenletének megoldása, ha a hajtó nyomaték a fordulatszámmal arányosan csökken. A villamos hajtású jármű gyorsulása és az elérhető legnagyobb sebesség.
10. Az Otto-körfolyamat és hatásfoka. A négyütemű benzinmotor felépítése, működése. A teljesítmény- és nyomatékgörbe, az effektív motorjellemzők. A fékpad és a fajlagos fogyasztást mérése.
11. Az égésterek. A közvetett befecskendezésű benzinmotor tüzelőanyag-ellátása. Az injektor méretezése és vezérlése. 

12. A hajtás (áttétel) meghatározása. A tengelykapcsoló feladata. A röpsúlyos tengelykapcsoló méretezése. A közvetett befecskendezésű injektoros benzinmotor számítógépes vezérlése.
13. Összefoglalás. Esettanulmányok.

Kecskemét, 2012. január 23.
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hallgató
tanszékvezető
tantárgyelőadó
A megvalósult tanmenet a fönti leírástól a következőkben tért el:
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