KF GAMF Kar
2011–2012-es tanév őszi félév

Tantárgyi követelményrendszer és programleírás


Irányítástechnika MEK5A8IN Kredit: 5

Irányítástechnika MEK5A6IN Kredit: 5

Irányítástechnika I. MEK2A2 Kredit: 3
Irányítástechnika A. MEK2A1 Kredit: 5

Irányítástechnika MEK5A9SN 5 kredit KV
2011/2012 tanév 1. félév
I. Követelményrendszer

1.
Tantárgynév, kód, kredit, választhatóság:
Irányítástechnika MEK5A8IN 5 kredit, kötelező

Irányítástechnika MEK5A6IN 5 kredit, kötelező

Irányítástechnika I. MEK2A2 3 kredit, kötelező

Irányítástechnika A. MEK2A1 5 kredit, kötelező

Irányítástechnika MEK5A9SN 5 kredit, KV
2.
Felelős szakcsoport: Informatika Tanszék
3.
Szak, szakirány, tagozat: Műszaki informatikai szak, nappali tagozat

4.
A meghirdetés ideje (mintatanterv szerint, keresztfélévben): mintatanterv szerint
5.
A meghirdetés formája (csak vizsgára, teljes tantárgyfelvételre): teljes tantárgyfelvételre.

6.
Heti tanóraszám (nappali tagozat): 2 + 2 + 0, 
7.
A félévi konzultációs órák száma (levelező tagozat):
8.
Az előfeltételi tantárgy (tantárgyak) neve és kódja:
       Elektrotechnika A I. (MEK1A2) / Elektronika alapjai I. (MEK1B2vMEK1B3)

9.
Félév végi követelmény (aláírás, gyakorlati jegy, vizsga, szigorlat): vizsga

10. A kötelező ismeretellenőrzések a szorgalmi időszakban (TVSZ 11. §):

11.
A sikeres gyakorlati jegy feltételei (TVSZ 11. §): -
12.
A sikeres aláírás feltételei (TVSZ 11. §): -

13. A vizsgára bocsátás feltételei (TVSZ 11. §): Valamennyi házi feladat beadása.

A feladat határidőre történő beadása (2011. november 18.) valamint a maximális pontszám (100 pont) 51%-ának elérése. 
Az egyéni feladatot személyesen kell átadni a gyakorlatvezetőnek. A gyakorlatvezető előírhatja, hogy a feladatot kézzel írva kell beadni (nem számítógéppel). Az egyéni feladat beadásakor a gyakorlatvezető átnézi, és abból három kérdést tesz fel. Ha nem megfelelőek a válaszok, akkor a feladatot nem fogadja el, és új feladatot ad ki egy hetes határidővel.

14.
Jegymegajánlás (TVSZ 14. §): nincs 
15.
Elővizsga (TVSZ 15. §): -
16. A vizsga részei (írásbeli, szóbeli), a vizsgajegy meghatározása:

A vizsga írásbeli vizsga, időtartama 60 perc. A vizsgadolgozat 2 részből áll, az első részben a félév során feldolgozott gyakorlati anyagrészből kell feladatokat megoldani, a második részben az elméleti fogalmakat tartalmazó kérdésekre kell válaszolni. 

Az így kapott vizsgapontszám alapján a vizsga eredménye a (TVSZ 11. §) szerint.

 A javítóvizsgán illetve az ismételt javítóvizsgán a vizsgadolgozat mindkét részét újra meg kell írni, függetlenül az előző vizsga részpontszámaitól. A pontszámok számítása, és a vizsgajegy megállapítása nem változik a javítóvizsgán, illetve az ismételt javítóvizsgán.

17.
Kötelező irodalom:


Vágó Ivánné dr.       : Irányításelmélet (H -247)
Vágó Ivánné dr.       : Irányítástechnika példatár (H -305)

Nagyné Cséky Zsuzsa: Gyakorlati szabályozástechnika (H-402)  

Ajánlott irodalom:


dr. Madarász László: Irányítástechnika, analóg irányításelmélet (H -206)
dr. Madarász László: Irányítástechnika példatár. Analóg ismeretek (H -220) 
II. Programleírás

Az előadások heti terve:

1. Az irányítástechnika kialakulásának története, az irányítási rendszer fogalma, az irányítási rendszerek csoportosítása alapvető műveleteik alapján. 

2. Az irányítási rendszer leírása a szerkezeti vázlat, a működési vázlat és a hatásvázlat segítségével. Az irányítási rendszer jeleinek csoportosítása.

3. Vezérlési rendszerek. Állásos szabályozót alkalmazó egyszerű szabályozási rendszerek.

4. Az átviteli tag fogalma, a nemlineáris karakterisztikájú átviteli tag karakterisztikájának linearizálása.

5. A különböző típusú (arányos, integráló, differenciáló) lineáris alaptagok viselkedésének vizsgálata az időtartományban tipikus vizsgálójelek segítségével, az átmeneti függvény meghatározása fizikai megfontolások alapján. A holtidős tag fogalma, viselkedése.

6. Az irányítási alaptagok és az összetett rendszerek matematikai leírása az időtartományban differenciálegyenlet segítségével.

7. Vizsgálat a frekvenciatartományban: az alaptagok viselkedése a szinuszos bemenőjel frekvenciájának függvényében, általános leírásuk a frekvenciafüggvény segítségével. A frekvenciafüggvény ábrázolási lehetőségei: a helygörbe (NYQUIST - diagram) és az amplitúdó -fázis görbék (BODE -diagramok) értelmezése, használatuk szabályai.

8. Vizsgálat a komplex- frekvencia tartományban: a Laplace transzformáció felhasználása az irányítási rendszerek leírására. Átviteli tagok viselkedésének leírása az átviteli függvény segítségével.

9. Szabályozási körök vizsgálata: alaptagok soros, párhuzamos kapcsolása, zárt szabályozási kör létrehozása negatív visszacsatolás segítségével. A szabályozási kör viselkedése pozitív 
visszacsatolás esetén. Eredő átviteli függvény meghatározása felnyitott és zárt hurok esetén. Hatásvázlat átalakítása, egyszerűsítése.

10. Szabályozások minőségi követelményei, a stabilitás fogalma. Szabályozási kör stabi-litásának vizsgálata a Routh-Hurwitz és a Nyquist stabilitási kritérium segítségével.

Stabilitásvizsgálat a Bode-diagramok segítségével.

11. A szabályozási kör minőségi jellemzőinek javítása a szabályozó jelformáló egységének
megfelelő megválasztásával: P, PI, PD, PID szabályozó tulajdonságai, a szabályozó hangolásának hatása az eredő átviteli függvényre.

12. A számítógépek szerepe a modern irányítási körök vezérlési és szabályozási feladatainak megoldásában.Irányítási feladatok megoldása LabView program segítségével.
13. Szabályozási körök megvalósítása analóg és digitális eszközök segítségével. Állásos szabályozás.
A gyakorlatok heti terve:

A gyakorlatok anyaga egy hetes késéssel követi az előadás anyagát.
Kecskemét, 2011. augusztus 27.
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hallgató
tanszékvezető
tantárgyelőadó

A tanmenet a föntiek szerint alakult.
A megvalósult tanmenet a fönti leírástól a következőkben tért el:
Kecskemét,







…………………………..










tantárgyelőadó
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