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Tantárgyi követelményrendszer és programleírás


I. Követelményrendszer

1.
Tantárgynév, kód, kredit, választhatóság

Robottechnika II., MAI7A8IN, 5, KV

2.
Felelős szakcsoport

Automatizálási és Alkalmazott Informatikai Szakcsoport

3.
Szak, szakirány, tagozat

Mérnök informatikus, ipari informatikai, nappali

4.
A meghirdetés ideje (mintatanterv szerint, keresztfélében)

mintatanterv szerint

5.
A meghirdetés formája (csak vizsgára, teljes tantárgyfelvételre)

teljes tantárgyfelvételre

6.
Heti tanóraszám (nappali tagozat)

2+0+2

7.
A félévi konzultációs órák száma (levelező tagozat)

8.
Az előfeltételi tantárgy (tantárgyak) neve és kódja

Robottechnika I. MAI1Q3 és MINVR teljesítése.

9.
Félévvégi követelmény (aláírás, gyakorlati jegy, vizsga, szigorlat)

vizsga

10.
A kötelező ismeretellenőrzések a szorgalmi időszakban (TVSZ 17. §)

Nagyzárthelyi és programozási feladat.

11.
A sikeres gyakorlati jegy feltételei (TVSZ 17. §)

12.
A sikeres aláírás feltételei (TVSZ 17. §)

13.
A vizsgára bocsátás feltételei (TVSZ 17. §)

Legalább elégséges nagyzárthelyi és programozási feladat.

14.
Jegymegajánlás (TVSZ 20. §)

15.
Elővizsga (TVSZ 21. §)

16.
A vizsga részei (írásbeli, szóbeli stb.), menete, a vizsgajegy meghatározása

Szóbeli vizsga, kiadott témakörök alapján.

17.
Ajánlott irodalom

Kulcsár Béla: Robottechnika, LSI, Budapest, 2002.

Hegedűs Zoltán: Robotprogramozás, KF GAMF, jegyzet, 2004., H-350

II. Programleírás

Előadás:
1. Robotok osztályozása. Alapfogalmak. Koordináta rendszerek.

2. Robotvezérlési módok.

3. Robotprogramozási nyelvek.

4. Ciklusszerkesztés, időzítés, ugrás, elágaztatás, feltétel vizsgálat.

5. A környezeti modell.

6. RAPID programnyelv felépítése.

7. Mozgásvezérlő utasítások, digitális jelkezelés.

8. Teach Pendant utasításai. Pozíció és orientáció számításai, programozása.

9. Gépi látás alkalmazástechnikája, mesterséges intelligencia a robottechnikában.

10. Szerelő, hegesztő, festő robotok.

1. Anyagmozgatás, robotos kiszolgálású munkahelyek.
11. Robotika az ipari rendszerekben.

12. Intelligens robotvezérlések.

13. Nagyzárthelyi.

14. Alkalmazások egyéb területei.

Laboratóriumi gyakorlat:
1. Laborbemutató.

2. Feladatkiadás.

3. Robot programozási gyakorlat.

4. Robot programozási gyakorlat.

5. Robot programozási gyakorlat.

6. Robot programozási gyakorlat.

7. Robot programozási gyakorlat.

8. Robot programozási gyakorlat.

9. Robot programozási gyakorlat.

10. Robot programozási gyakorlat.

11. Robot programozási gyakorlat.

12. Feladat bemutatás. 
13. Feladat beadás, félévzárás.
Kecskemét, 2010. augusztus 27.
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hallgató
szakcsoportvezető
tantárgyelőadó

A megvalósult tanmenet a fönti leírástól a következőkben tért el:
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