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Tantárgyi követelményrendszer és programleírás


Irányítástechnika I., MEK3A5GN

Irányítástechnika B. MEK2B1

2009/2010 tanév 2. félév
I. Követelményrendszer

1.    Tantárgynév, kód, kredit, választhatóság

Irányítástechnika I., MEK3A5GN 4 kredit, Kötelező 

Irányítástechnika B. MEK2B1 3 kredit, Kötelező 

2.    Felelős tanszék: Elektrotechnika és Kibernetika Szakcsoport
3.    Szak, szakirány, tagozat: Gépészmérnöki szak, nappali tagozat

4.    A meghirdetés ideje (mintatanterv szerint, keresztfélében): keresztfélévben
5.    A meghirdetés formája (csak vizsgára, teljes tantárgyfelvételre): teljes tantárgyfelvételre és csak vizsgára
6.    Heti tanóraszám (nappali tagozat): 2  + 1 + 0 

7.
A félévi konzultációs órák száma (levelező tagozat)

8.    Az előfeltételi tantárgy (tantárgyak) neve és kódja: Elektrotechnika B. I, MEK2A5GN és MEK1D1

9.    Félév végi követelmény (aláírás, gyakorlati jegy, vizsga, szigorlat): vizsga 

10.  A kötelező ismeretellenőrzések a szorgalmi időszakban (TVSZ 11. §)

A félév során házi feladat elkészítését írjuk elő, mely 100 pontot ér.

Az egyéni feladatot személyesen kell átadni a gyakorlatvezetőnek. A gyakorlatvezető előírhatja, hogy a feladatot kézzel írva kell beadni (nem számítógéppel). Az egyéni feladat beadásakor a gyakorlatvezető átnézi, és abból három kérdést tesz fel. Ha nem megfelelőek a válaszok, akkor a feladatot nem fogadja el, és új feladatot ad ki egy hetes határidővel.

11.  A sikeres gyakorlati jegy feltételei (TVSZ 11 §)

12.
A sikeres aláírás feltételei (TVSZ 11. §)

13.  A vizsgára bocsátás feltételei (TVSZ 11. §)

A feladat határidőre történő beadása (2010. május 10. 12 óra) valamint a maximális pontszám (70 pont) 51%-ának elérése.

14.   Jegymegajánlás (TVSZ 14. §)

A félévközi feladatok értékelése után, akinek jó vagy jeles eredményű lett a feladata (76 pont feletti), megajánlott írásbeli vizsgajegyként ezt elfogadhatja. Ez azt jelenti, hogy a vizsgán csak szóbeliznie kell. A megajánlott írásbeli 1/3 arányban számít a vizsgajegybe. 2/3 rész a szóbeli vizsga eredménye. A kedvezmény lehetőségéről csak a vizsga előtt kapnak tájékoztatást.
Ismételt vizsgán mindkét részt teljesíteni kell.

15.
Elővizsga (TVSZ 15. §)

16.  A vizsga részei (írásbeli, szóbeli), a vizsgajegy meghatározása

A vizsga írásbeli és szóbeli. Az írásbeli rész feladatmegoldásokból áll. Szóbelire csak az kerülhet, akinek az írásbelije elégségesre sikerült. 
A szóbelin az előre kiadott elméleti kérdésekből tételhúzás alapján kell felelni. A vizsgajegy a két eredmény átlaga.

17.
Ajánlott irodalom:
Dr. Madarász: Irányításelmélet (H-206)
Dr. Madarász: Analóg irányítástechnika példatár H-220

Nné Cséky Zsuzsa: Gyakorlati szabályozástechnika (H-287)

Dr. Madarász László: A digitális jelfeldolgozás alapjai. Példatár (H-265)
Dr. Madarász László: Digitális Technika I/1. KF GAMF Kar, H-369.

II. Programleírás

Az előadások heti terve:

1. Az irányítástechnika fogalma, jelrendszere, működési vázlata, hatásvázlat.

A vezérlés alapfogalma, felosztása, készülékek. 

2. Logikai algebra alapjai, igazságtábla, függvények. 

3. Függvények egyszerűsítési módjai (Minterm táblák) 

4. A függvények megvalósítási lehetőségei (kapcsolók, mágnes szelepek, digitális áramkörök)

5. Sorrendi típusú vezérlések.

6. PLC programozása a sorrendi logika alapján.

7. Az analóg irányítástechnikai tagok matematikai jellemzése, átviteli függvénye időtartománybeli vizsgálat esetén. (mechanikai és villamos példák)

8. Frekvencia tartománybeli vizsgálat, Nyquist és Bode diagramok. 

9. Tagok átviteli jellemzőinek meghatározása Laplace transzformáció segítségével.

10. Az irányítástechnikai tagok típusai és jellemzői.(arányos, differenciáló, integráló)

11. Szabályozások diszkrét minőségi jellemzői, stabilitási kritériumok.

12. Számítógéppel történő irányítás lehetőségei. LabVIEW program bemutatása.

13. Néhány alapvető mechanikai és villamos elven működő szabályozási tag függvényének felírása és diagramjának ábrázolása. Állásos szabályozás.
A gyakorlatok heti terve:

1. Irányítástechnikai feladatok elemzése. Az irányítástechnikai hatásvázlat értelmezése, átviteli jellemzők meghatározása.

2. Logikai algebra alapjainak gyakorlása

3. Algebrai egyszerűsítési módok gyakorlása. 
4. Mintermtábla használata. 
5. Megvalósítási példák

6. Sorrendi típusú vezérlések tervezése ütemdiagrammal. Feladat kiadása

7. Az analóg irányítástechnikai tagok matematikai jellemzése, átviteli függvény felírása a hatásvázlat alapján.

8. Frekvenciatartomány. Nyquist és Bode diagramok rajzolása és értelmezése. Tagok frekvenciafüggvényeinek felírása és rajzolása.
9. Stabilitási kritériumok alkalmazása. 
10. Határérték tétel alkalmazása az időfüggvény kezdeti és állandósult értékeinek kiszámítására. 

11. Tagok átviteli tulajdonságainak meghatározása Laplace transzformáció segítségével.

Eredő átviteli függvény meghatározása.

12. Számítógéppel történő irányítás lehetőségei LabView programmal. 
Kecskemét, 2010. február 1.
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hallgató
szakcsoportvezető
tantárgyelőadó

A tanmenet a föntiek szerint alakult.
A megvalósult tanmenet a fönti leírástól a következőkben tért el:

Kecskemét,
…………………….










    tantárgyelőadó



